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277050 

Cyber-Physische Sys­

teme 

205850 

Sichere und Fehlertole­

rante Systeme 

298850 

Einführung in kollabora­

tive und autonome Ro-

botersysteme 

278100 

Solare Energietechnik 

101940 

Konstruktionslehre 

206800 

Modellierung und Si­

mulation 

VL 

PK120 

PK90 

PB 

PM30 

PB 

PB 

PK120 

Wahlpflichtmodule Mechatronik 5. Semester 10 ECTS-Punkte 

297550 

Grundlagen der Pro­

zessautomatisie­

rung/Prozessanalyse 

295750 

Methoden und Anwen­

dungen Industrie 4.0 

275200 

Softwaretechnik 2 

208200 

Grundlagen Soft Com­

puting 

204150 

Leitsysteme/industrielle 

Datenkommunikation 

123850 

IT-Sicherheit und Da­

tenschutz 

194000 

industrielle Bildverar­

beitung 

230750 

Gebäudeautoma­

tion/Energiemanage­

ment 

ECTS-Punkte Studienrich­

tung 
15 

PM30 

PL 

PK90 

PB 

VR 

PB 

PB 

PB 

PM30 

VB 

PM20 

20 

Vertiefungs- oder Studienrichtung Leit- und Sicherungstechnik 

298600 

Sicherung von Fahr­

wegelementen ***

  VT

PK60 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

5 

PB 5 

PK120 5 

10 45 

5 
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298650 

Technologien zur Siche­

rung von Fahrwegen 

(Grundmodul)*** 

298700 

Technologien zur Siche­

rung von Fahrwegen 

(Aufbaumodul)*** 

298750 

Leit- und Sicherungs­

technische Systeme*** 

ECTS-Punkte Studienrich­

tung 

VT 

PK60 

VT 

PK60 

VT 

PK60 

Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 

205850 

Sichere und Fehlertole­

rante Systeme 

277050 

Cyber-Physische Sys­

teme 

PK90 

PB 

VL 

PK120 

Wahlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 4. Semester 5 ECTS-Pu 

298850 

Einführung in kollabora­

tive und autonome Ro­

botersysteme 

194050 

Elektromagnetische 

Verträglichkeit 

278100 

Solare Energietechnik 

298650 

Technologien zur Siche­

rung von Fahrwegen 

(Grundmodul) 

204150 

Leitsysteme/industrielle 

Datenkommunikation 

208200 

Grundlagen Soft Com­

puting 

295750 

Methoden und Anwen-

dungen Industrie 4.0 

PM30 

PK120 

PB 

VT 

PK60 

PB 

PM30 

PB 

PK90 

PB 

nkte 

Wahlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 5. Semester 5 ECTS-Punkte 

297550 

Grundlagen der Pro­

zessautomatisie­

rung/Prozessanalyse 

PM30 

PL 

5 

4 

5 

0 

5 

5 

5 

5 

-

5 

5 

5 

5 

5 
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