Hochschule
Zittau/Gorlitz

Regelungen zur Durchfiihrung des Diplom-Studienganges Automatisierung und
Mechatronik
(gliltig fir Matrikel 2014)

Die Durchfiihrung des Studiums im Diplom-Studiengang Automatisierung und Mechatronikist
durch folgende Satzungen verbindlich geregelt:

1. die Studien- und Priifungsordnung des Diplomstudienganges Automatisierung und
Mechatronikvom 06.08.2014 (Semester 1 bis 3)incl. Anderungssatzung vom 09.12.2015

sowie

2. die Studien- und Priifungsordnung des Diplomstudienganges Elektrotechnik - Kooperatives
Studium mit integrierter Ausbildung (KIA)vom 18.05.2011 (Semester 4 bis 8)incl. aller
Anderungssatzungen bis einschl. 29.01.2014 einschlieBlich der Studienrichtungen

- Automatisierungstechnik
- Elektrische Energietechnik
- Nachrichten- und Kommunikationstechnik

2.1 Das Modul Mikrorechentechnik (100180) im 4. Semester wird in allen drei Studienrichtungen
durch das Modul Kommunikationsnetze (195550) ersetzt (Wichtung: 1).

2.2 Das Modul Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) (101740) im 4. Semester wird in
allen drei Studienrichtungen gestrichen.

Der fir Studierende im Studiengang Automatisierung und Mechatronik fiir Matrikel 2014 giiltige
Prifungs-, Wichtungs- und Studienablaufplan ist Bestandteil dieser Regelungen und verbindlich
fir die Durchfiihrung. Die weiteren Anlagen entsprechen denen des Diplom-Studienganges
Elektrotechnik — Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildungvom 18.05.2011.

Beschlossen durch den Fakultatsrat der Fakultat Elektrotechnik und Informatik am 09.03.2016

e ///a’;/%

Zittau, den 10.03.2016 Prof. Dr.-Ing. Klaus-Dieter Haim
Dekan
Fakultat Elektrotechnik und Informatik
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Anlage 1 der Priifungsordnung Automatisierung und Mechatronik (Priifungsplan)

Stg.s- Module | Semester | ECTS-
interner "
2l s fa s o]z [o[punee
VT
101720 VB 5
Grundlagen der Informatik VT
PK120
195800 \\;I 5
Grundlagen Elektrotechnik - Stationére Vorgdnge PK150
100640
Mathematik | A 3
101700
Physik PK120 5
100900
Technische Mechanik PK180 3
195650
Werkstofftechnik PK120 3
100950
Betriebswirtschaftslehre PK120 3
194250 VT 4
Elektronik PK150
191850 PK30 3
Fremdsprachen | (rezeptive Sprachtatigkeiten) PK90
195850 VL
Grundlagen Elektrotechnik - Zeitabhangige PK150 5
Vorgange
195100
Mathematik Il PK120 4
196850 PL 5
Messtechnik PK90
100180 PK90 5
Mikrorechentechnik PL
101010 VT 5
Objektorientierte Programmierung PK120
195900 PL 5
Physik I PM30
196300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) PK90 4
plus
100170
Digitaltechnik AR 3
195150
Mathematik Il a2y 4
191950
Signale und Systeme A 6
[ECTS-Punkte [0 0f2a e || JL L L [ [l
Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik
195550
Kommunikationsnetze PK120 3
101280
Prozessanalyse L4y 2
101140
EE21 Softwaretechnologie i 3
101340 PB
EEA 25 Steuerungstechnik I/Speicherprogrammierbare PK120 6
Steuerungen
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101270 PK180
323 Regelungstechnik | PL 3
101150
Az4ta 27 Elektrische Maschinen PK120 4
101350 VB
EEA 26 Grundlagen der Prozessautomatisierung PK150 3
101370 PB
EEA 28 Steuerungstechnik Il PK120 3
101380 PK180
EEA 29 Regelungstechnik || PL 3
VL
EEA 30 Il(r)(f'izk(t)ierun PB >
) 9 PK90
101290 PK120
Ayl Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL 3
Wirtschaftswissenschaftlich orientiertes Wahlpflichtmodul 5 ECTS-Punkte
EE 52a 10175.0. . . PK90 5
Investition und Finanzierung
101770 VB
25210 Arbeitswissenschaften PR 3
101780
EE 52¢ Unternehmensfiihrung/Organisationsmanagement PK90 3
101790
EE 52d Volkswirtschaftslehre PK120 3
EE 52e 101800 . PB 5
Controlling
EE 53 14200.0 . PP 30
Ingenieurpraktikum
EEA 27 101360 .. PM20 5
Automatisierungssysteme
141750 P
EEA 31 Prozessautomatisierung - Wahlpflichtmodul P 3
141800 p
EEA 32 Automatisierungstechnische Systeme - p 5
Wabhlpflichtmodul
101940
B Konstruktionslehre PB >
101950
223D Energie- und Kraftwerkstechnik PK120 3
101600
EEN 46 Elektronische Schaltungstechnik G 3
EE 62 142050 . . o PA 30
Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und Verteidigung) PM30

|ECTS-Punkte Studienrichtung

[ 30 ][ 30 [ 30 ][ 30 ][ 30 || 150 |

|Gesamtzah| ECTS-Punkte des Studiengangs

I 30 ][ 24 || 36 ][ 30 |[ 30 || 30 |[ 30 || 30 || 240 |

Legende:

ECTS = European Credit Transfer System — (Punkte)

PA = Prifungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaR § 21

PB = Alternative Prifungsleistung in Form des Belegs gemal3 § 22

PK = Schriftliche Prifungsleistung in Form der Klausur gemaf3 §§ 19; 20
PL = Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemaf § 22
PM = Mindliche Prifungsleistung gemal3 § 18

PP = Prufungsleistung in Form des Praxisbelegs

PR = Alternative Prifungsleistung in Form des Referates gemaR § 22

P = Prufungsleistung/en entsprechend den Wahlpflichtkomponenten
VB = Priifungsvorleistung in Form des Belegs gemal3 § 17i.V.m. § 22
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VL = Prufungsvorleistung in Form der Laborleistung gemaB § 17i.V.m. § 22
VT = Prufungsvorleistung in Form des Testats gemaR § 17

(Die Zahlenangabe hinter der Priifungsart gibt die Dauer der Prifungsleistung in Minuten an.)
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Anlage 2 der Priifungsordnung Automatisierung und Mechatronik (Wichtungstabelle)

Stg.s- Modul .
interner Prifungsform “chhtur!g der Wichtungsfaktor
Prufungsleistungen

Code
101720
Grundlagen der Informatik PK120 1000 1.00
195800
Grundlagen Elektrotechnik - Stationdre Vorgange ST 1000 1.00
100640
Mathematik | PK 150 100.0 1.00
101700
Physik | PK 120 100.0 1.00
100900
Technische Mechanik PK180 1000 1.00
195650
Werkstofftechnik 2 o8 LS
100950
Betriebswirtschaftslehre LSy 1000 1.00
194250
Elektronik PK 150 100.0 2.00
191850 PK 30 50.0 0.00
Fremdsprachen | (rezeptive Sprachtatigkeiten) PK 90 50.0 ’
195850
Grundlagen Elektrotechnik - Zeitabhdngige Vorgange S oo LS
195100
Mathematik Il PK 120 100.0 1.00
196850 PL 50.0 500
Messtechnik PK 90 50.0 ’
100180 PK 90 80.0 1.00
Mikrorechentechnik PL 20.0 ’
101010
Objektorientierte Programmierung PK120 1000 100
195900 PL 30.0 1.00
Physik Il PM 30 70.0 ’
196300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) plus PK20 1000 0.00
100170
Digitaltechnik PK 120 100.0 1.00
195150
Mathematik Il PK 120 100.0 1.00
191950
Signale und Systeme PK150 1000 1.00

|Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik
195550 A PK 120 100.0 1.00
Kommunikationsnetze
LI PK 120 100.0 2.00
Prozessanalyse
101140

EE21 Softwaretechnologie PB 1000 1.00
101340 PB 500

EEA 25 Steuerungstechnik I/Speicherprogrammierbare ’ 1.00

PK 120 50.0

Steuerungen
101270 PK 180 80.0

323 Regelungstechnik | PL 20.0 20
101150

EEA/E 22 Elektrische Maschinen PK 120 100.0 1.00

| Wirtschaftswissenschaftlich orientiertes Wah/pflichtmodu/5 ECTS-Punkte

[EE52a  |[101750 | PK 90 | 100.0 | 0.00
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| ||Investition und Finanzierung H ” ”

101770

2 Arbeitswissenschaften PR 100.0 0.00
101780

EE 52¢ Unternehmensfiihrung/Organisationsmanagement LSl 1000 0.00
101790

EE 52d Volkswirtschaftslehre PK120 1000 0.00

EE 52e 101800 . PB 100.0 0.00
Controlling
101350

Eare Grundlagen der Prozessautomatisierung S legle 208
101370 PB 50.0

ERae Steuerungstechnik Il PK 120 50.0 2o
101380 PK 180 80.0

EEA 29 Regelungstechnik Il PL 20.0 2.00
102420 PB 40.0

EEA 30 Projektierung PK 90 60.0 2.00
101290 PK 120 80.0

33 Y1a0k: Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL 20.0 2.00

EE 53 14200.0 . PP 100.0 8.00
Ingenieurpraktikum

EEA 27 101360 - PM 20 100.0 2.00
Automatisierungssysteme
141750 P 50.0

EEA31T Prozessautomatisierung - Wahlpflichtmodul P 50.0 1.00
141800 P 50.0

EEA 32 Automatisierungstechnische Systeme - Wahlpflichtmodul P 50.0 1.00
101940

EEA/E 54 Konstruktionslehre PB 100.0 1.00
101950

223D Energie- und Kraftwerkstechnik PK120 1000 1.00
101600

B Elektronische Schaltungstechnik S o8 2o
142050 PA 60.0

EE 62 Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und Verteidigung) PM 30 40.0 20.00

Legende

PA = Prufungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaf § 21

PB = Alternative Priifungsleistung in Form des Belegs gemaf § 22

PK = Schriftliche Priifungsleistung in Form der Klausur gemaf3 §§ 19; 20

PL = Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemaf3 § 22

PM = Mindliche Prifungsleistung gemal3 § 18

PP = Prifungsleistung in Form des Praxisbelegs

PR = Alternative Prifungsleistung in Form des Referates gemafd § 22

P = Priifungsleistung/en entsprechend den Wahlpflichtkomponenten

(Die Zahlenangabe hinter der Priifungsart gibt die Dauer der Priifungsleistung in Minuten an.)




Regelungen zur Durchfiihrung fiir den Diplom-Studiengang Automatisierung und Mechatronik (gultig fir Matr. 2014)

Anlage 1 der Studienordnung Automatisierung und Mechatronik (Studienablaufplan)

plus

Module Vv | SWS** pro Semester |
Stg.s- .
: S/U ECTS-
interner SWS "
Code W 1 2 3 4 5 6 Punkte
2
Grundlagen der Informatik | ” ” ” ” ” ” ” | 4 5
P20 0 0 1 I |
2
Grundlagen Elektrotechnik - Stationdre Vorgédnge | 16 ” ” H ” ” ” ” | © E
[Pllea]l T 0 0T 00 0C I I |
2
Mathematik | | 2 L L I L L I Je| s
| I D
2
Physik| sol 2 L T T T 1 Ja| s
120 |
2
red ke el 7 N I O /I -
EI [ | I
I EEY I I
Werkstoftechnik olos T T T - - C I || s
EI o2 | L [ [ | ] |
I/ N e
100950 -
Betriebswirtschaftslehre | H 2 ” ” ” ” ” ” | 4 5
I 0 0 0 0 0 JF I |
2
Elektronik | ” ” ! ” ” ” ” ” | 5 4
20 |
101850 I
Fremdsprachen | (rezeptive Sprachtatigkeiten) | ” 2 ” 2 ” ” ” ” ” | 4 3
2 |
195850 I/
\?rungllagen Elektrotechnik - Zeitabhéngige | || 1.6 || || || || || || | 6 5
oroenee L Jloall I L 0 I I || |
2
Mathematik Il | H 2 ” ” ” ” ” ” | 4 4
2 I/
| N
Messtechnik ) | I I - -
I/ I | | |
2
Mikrorechentechnik | || ! || || || || ” ” | 4 5
20 I /|
2
Objektorientierte Programmierung | ” ” ” ” ” ” ” | 4 5
12 I | |
Vv 1 1
2
Physik | [ O -
I I
196300 v L4 | | | | | |
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) | || || 2 || || || || || | 6 4
|

[Pl
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Lv]l

|_
100170 —
Digitaltechnik | | | | | | | 4 5
I [ |
2| |
ik
2| I
Signale und Systeme i H H H “ ” I 5 6
[sws [ 28 | L L L T e
[ECTS-Punkte 30 | [ ™
‘Vertiefungs— oder Studienrichtung Automatisierungstechnik
2| 220
Kommunikationsnetze | ” 2 H ” ” ” | 5 5
I i I
2| 2
cemmnE===il
2 2
EE21 Softwaretechnologie I H H H H H I 5
101340 vl [
EEA 25 |[Steuerungstechnik I/Speicherprogrammierbare | || || || || || | 6
teuerungen eIl | [
e v 2| 2
19 Regelungstechnik | I H z H H H H I 5
1
e lhormss v 3 I |
22 Elektrische Maschinen | ” 2 || ” ” ” | 4
I [
2| N
EEA 26 Grundlagen der Prozessautomatisierung I H H ! H H H I s
1
| | I I
EEA 28 Steuerungstechnik Il i H H = H “ ” I 5
2| N
EEA 29 Regelungstechnik Il I H H = H H H I 5
1
| [ I
EEA 30 Projektierung | ” ” 2 ” ” ” | 5
I [
e lroramg L] I
24 Leistungselektronik/Elektrische Antriebe I H H 2 H H H I 5
1
‘ Wirtschaftswissenschaftlich orientiertes Wahlpflichtmodul/5 ECTS-Punkte
vl [ | |
| | N I 8
Investition und Finanzierung E“ ” ” ” ” ” |
[EE 52b [[101770 vIE | L2 [ | [« s
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Arbeitswissenschaften | || || H H 1 H || || |
2 N |
72
EE 52 Unternehmensfiihrung/Organisationsmanagement | ” ” ” ” 2 ” ” ” | “ s
2 |
2
e Volkswirtschaftslehre | H ” ” ” 2 ” ” ” | 4 5
2 |
2
EES2e || ntrolling sol IC T 200 1 Je| s
20 |
2
EE 53 Ingenieurpraktikum | || || || || || || || | 0 30
12/ S e
M- Je
EEA 27 Automatisierungssysteme | ” ” ” ” ” ” ! ” | 4 5
2/ I |
2
EEA3T Prozessautomatisierung - Wahlpflichtmodul | ” ” ” ” ” ” ! ” | 4 >
2 I |
141800 | | | | | | 2 | |
EEA 32 Cvutr:)lmf?.ti;iterur:jgsltechnischeSysteme— I H H H H H H 1 H I 4 5
ahlpflichtmodu ]
e |horer 2
54 Konstruktionslehre | ” ” ” ” ” ” ! ” | 4 5
| D
e lroross R
55 Energie- und Kraftwerkstechnik | ” ” ” ” ” ” L ” | 4 5
2 I I/
v 3
0 e o e 0 o P
Elektronische Schaltungstechnik IE“ ” ” ” ” ” ” ” |
2
EE62 Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und Verteidigung) i H H H H H “ ” X I 0 30
X
|SWSStudienrichtung ” || || || 27 || 26" || 0 || 24 || 0 || -
[ECTS-Punkte Studienrichtung 0 I J[30][30 ][ 30 ][ 30 ][ 30 ][ - ][ 150

|SWS des Studiengangs

[28 [ 31 ][ 28 J[ 27 ][ 26 [ 0 ][ 2¢ ][ o ][nee]

|ECTS-Punkte des Studiengangs

[30 J[ 24 ][ 36 J[ 30 ][ 30 J[ 30 ][ 30 [ 30 J[ - [ 240

* 1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden

**  Semesterwochenstunden (1 SWS entspricht 45 min. pro Woche)

T zzgl. SWS des/der ausgewahlten Wahlpflichtmoduls/e

Legende
V  =Vorlesung

S/0 = Seminar/Ubung
P =Praktikum
W = Weiteres




