Hochschule
Zittau/Gorlitz

2. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fir den
Diplom-Studiengang Automatisierung und Mechatronik
06.08.2014

(gultig ab Matrikel 2018)

Gemall 813 Abs. 4 i.V.m. 8834 und 36 des Séachsischen Hochschulfreiheitsgesetzes
(SachsHSFG) in der Fassung der Bekanntmachung vom 15. Januar 2013
(SachsGVBI. S. 3), das zuletzt durch Artikel 44 des Gesetzes vom 26. April 2018
(SachsGVBI. S. 198) geandert worden ist, erlasst die Hochschule Zittau/Goérlitz diese
Anderungssatzung.

Artikel 1
Anderung der Priifungsordnung

Die Prifungsordnung wird wie folgt geéndert:

1. §4 ,Aufbau und Fristen der Diplom-Prifung“ Absatz 5 wird ersatzlos gestrichen.

2. § 21 , Abschlussarbeit” (,,Diplom-Arbeit“) Absatz 9 wird folgendermal3en neu
gefasst:

(9) Die Abschlussarbeit kann bei einer Bewertung, die schlechter als ,ausreichend®
(Note 4) ist, entsprechend den Regelungen in § 16 dieser Ordnung wiederholt werden.
Eine Rickgabe des Themas gemal Absatz 4 Satz 4 ist insgesamt nur einmal moéglich
und bei Wiederholung nur zulassig, wenn der Prifling bei der Anfertigung eines
vorherigen Versuches der Abschlussarbeit von der Rickgabemoglichkeit keinen
Gebrauch gemacht hat.

3. Der § 21 wird um folgenden Absatz erweitert:

(10) Zur Verteidigung ist ein Poster zur visuellen Prasentation des Abschlussthemas im
Format Al anzufertigen und bis zum Verteidigungstermin der Diplom-Arbeit
einzureichen. Das Poster verbleibt im Besitz der Hochschule.

4. Anderung des Namens der Vertiefungsrichtung Mechatronik/Intelligente Systeme

Der Name der Vertiefungsrichtung wird auf ,Mechatronik® geandert.
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5. Austausch von Modulen fir alle Vertiefungsrichtungen

Anderungen
Ifd ECTS- y
NI Modulname Modulcode Punkte Prifung
1 | alt | Elektronik 194250 - -
neu | Elektronik 232400 - -
Allgemeinwissenschaftliche
2 | alt Grundlagen (AWG) plus 196300 i )
Allgemeinwissenschatftliche
"eU" Grundlagen (AWG) Duo 232300 i i
3 | alt | Signale und Systeme 191950 6 -
neu | Signale und Systeme 236450 5 -
: ; PK120 -
4 | alt | Elektrische Maschinen 101150 4 100%
PK120 -
: . 80%
neu | Elektrische Maschinen 231050 S PL -
20%
5 | alt | Regelungstechnik | 193650 6 -
neu | Regelungstechnik | 231100 5 -

6. Austausch von Modulen beide Vertiefungsrichtungen (Mechatronik, Energie- und
Automatisierung)

7. Semester”
Anderungen

Ifd ECTS- .
NI Modulname Modulcode Punkte Prufung
1 |alt | Gebdudetechnik/Energiemanagement | 211150 6

neu Gebaudeautomation/Energiemanage 230750 5

ment

2 | alt | Industrielle Bildverarbeitung 194000

neu Mustererkennung und maschinelles 230650

Lernen




Artikel 2
Anderung der Studienordnung

Die Studienordnung und die Ahlagen andern sich entsprechend Artikel 1.

Artikel 3
.Inkrafttreten

Diese Anderungssatzung tritt am Tag nach der Verbffenﬂichung an der Hochschule in Kraft.
Sie gilt fur Studierende ab Matrikel 2018.

Ausgefertigt aufgrund des Beschlusses des Fakultatsrates Elektrotechnik und Informatik vom
26.04.2017 und der Genehmigung durch das Rektorat der Hochschule Zittau/Gérlitz vom

05.09.2018.
Zittau/Goérlitz am 05.09.2018

Der Rektor

Prof. Dr. F. Albrecht



Anlage 1 (zu 88 12; 13): Prufungsplan

Stgs- Module | Semester | —
interner Punkie*
Code L[z ][a a5 o] v [espuke
vT
101720 VB 5
Grundlagen der Informatik VT
PK120
195800 VT
Grundlagen Elektrotechnik - Stationare VL 5
Vorgange PK150
100640
Mathematik | HNE 9
101700
Physik | PK120 5
100900
Technische Mechanik A .
195650
Werkstofftechnik H 9
100950
Betriebswirtschaftslehre P2 &
239900
Digitaltechnik Py 5
232400 VT 4
Elektronik PK150
191850
Fremdsprachen | (rezeptive Eﬁgg 3
Sprachtétigkeiten)
195850 VL
Grundlagen Elektrotechnik - 5
. o s PK150
Zeitabhéngige Vorgénge
195100
Mathematik Il Py “
196850 PL 5
Messtechnik PK90
100180 PK90 5
Mikrorechentechnik PL
101010 VT 5
Objektorientierte Programmierung PK120
195900 PL 5
Physik 11 PM30
232300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen PK90 5
(AWG) Duo
195150
Mathematik Il| Pl &
236450
Signale und Systeme PLEY 2
208000
Einfuhrung in die Thermodynamik PRI 2
231050 PL 5
Elektrische Maschinen PK120
195550
Kommunikationsnetze PRI &
231100 PK180 5
Regelungstechnik | PL
194700
Steuerungstechnik P';}BZO 5
I/Speicherprogrammierbare Steuerungen
208200 _ PB 5
Grundlagen Soft Computing
193900 PK120 5
Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL




206750

VL

Technologien zur Sicherung von

Projektierung PPKgO 2
142000
Ingenieurpraktikum Al =1
230650
Mustererkennung und Maschinelles PB 5
Lernen
202150
Projektmanagement fir Ingenieure FIED 8
101380 PK180 5
Regelungstechnik Il PL
194650 PB 5
Steuerungstechnik 11 PK120
196150 PA
Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und PM30 30
Verteidigung)
[ECTS-Punkte Il 30 | 24 [ 31 ][ 30 ][ 15 ]| 30 |[ 20 ][ 30 |[ 210
‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik
194150
Sensorik/Aktorik Sy 9
101940
Konstruktionslehre e 9
206800
Modellierung und Simulation et 9
101140
Softwaretechnologie = 2
194000
Industrielle Bildverarbeitung e 9
206850
Magnetlagertechnik e 9
[ECTS-Punkte Studienrichtung 5 |[ 15 || | 10 || 30
‘Vertiefungs— oder Studienrichtung Energie und Automatisierung
205850 PK90 5
Sichere und Fehlertolerante Systeme PB
194050
Elektromagnetische Vertraglichkeit PRI 2
208250 PB
Grundlagen der PL 5
Prozessautomatisierung/Prozessanalyse PK90
204150 PB
Leitsysteme/Industrielle PM30 5
Datenkommunikation
230750
Gebaudeautomation/Energiemanagement P2y g
206050
Modellgestutzte Mess- und PB 5
Regelverfahren
|ECTS-Punkte Studienrichtung 5) || 15 || || 10 || 30
‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Deutsche Bahn
230800
LST Sicherung von Fahrwegelementen *** PK90 8
LST 230900 PK90 4




[Fahrwegen (Aufbaumodul) << | N | NN A IO

230950

LST Leit- und Sicherungstechnische Systeme PK90 4
*k%k
230850

LST Technologien zur Sicherung von PK90 3
Fahrwegen (Grundmodul) ***

ECTS-Punkte Studienrichtung I

Gesamtzahl ECTS-Punkte des Studiengangs pro 30 24 31 30 15 30 20 30 210

Semester

Legende:

PM = Mundliche Priifungsleistung gemaf § 18

PK = Schriftliche Prifungsleistung in Form der Klausur gemaR 88 19 Absatz 1 Nr.1; 20

PB = Alternative Prifungsleistung in Form des Belegs gemaf § 22 Absatz 1 Nr.1, Absatz 2

PR = Alternative Prifungsleistung in Form des Referates gemaf § 22 Absatz 1 Nr.2, Absatz 3

PL = Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemaf § 22 Abs.1 Nr.3, Absatz 4

PP = Alternative Prifungsleistung in Form des Praxisbeleges gemanR § 22 Absatz 1 Nr. 4, Absatz 5
PA Prufungsleistung in Form der Bachelor-Arbeit gemaR § 21

VM Prifungsvorleistung in Form der mindlichen Prifungsleistung gemaf § 17 Abs.2 i.V.m. § 18

VK = Prufungsvorleistung in Form der Klausur gemaR § 17 Abs.2 i.V.m. 88 19 Absatz 1 Nr.1; 20

VB = Prufungsvorleistung in Form des Belegs gemaf § 17 Abs.2 i.V.m. § 22 Absatz 1 Nr.1, Abs.2

VR = Prufungsvorleistung in Form des Referates gemar § 17 Abs.2 i.V.m. § 22 Absatz 1 Nr.2, Absatz 3
VL = Prufungsvorleistung in Form der Laborleistung gemaR § 17 Abs.2i.V.m. § 22 Abs.1 Nr.3, Absatz 4
VT = Prufungsvorleistung in Form des Testates gemaf § 17 Abs. 2

(Die Zahlenangabe hinter der Prifungsart gibt die Dauer der Priifungsleistung in Minuten an.)



Anlage 2: Bestandteile und Bildungsvorschriften (Wichtung) der Gesamtnote

Die Bachelor-Prifung ist eine fachiibergreifende Prifung. Die Noten fur die einzelnen Module gehen
mit folgenden Wichtungsfaktoren in die Gesamtnote ein:

Sl A, Wichtung der
interner Prifungsform . 9 Wichtungsfaktor
Prifungsleistungen

Code
101720
Grundlagen der Informatik IS TD o0y 2ib0
195800
Grundlagen Elektrotechnik - Stationdre Vorgéange A Ao e
100640
Mathematik | PK 150 100.0 1.00
101700
Physik | PK 120 100.0 1.00
100900
Technische Mechanik AR Ao e
195650
Werkstofftechnik P o0y =it
100950
Betriebswirtschaftslehre Sy LU e
239900
Digitaltechnik PK 120 100.0 1.00
232400
Elektronik PK 150 100.0 2.00
191850 PK 30 50.0 0.00
Fremdsprachen | (rezeptive Sprachtatigkeiten) PK 90 50.0 )
195850
Grundlagen Elektrotechnik - Zeitabhangige Vorgange AR sy o0 Lol
195100
Mathematik Il PK 120 100.0 1.00
196850 PL 50.0 200
Messtechnik PK 90 50.0 )
100180 PK 90 80.0 1.00
Mikrorechentechnik PL 20.0 )
101010
Objektorientierte Programmierung P 000 it
195900 PL 30.0 1.00
Physik 11 PM 30 70.0 )
232300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) Duo e A0 ney
195150
Mathematik 111 PK 120 100.0 1.00
236450
Signale und Systeme IS 000 it
208000
Einfihrung in die Thermodynamik s o LY
231050 PL 20.0 1.00
Elektrische Maschinen PK 120 80.0 )
LISy PK 120 100.0 1.00
Kommunikationsnetze
231100 PK 180 80.0 200
Regelungstechnik | PL 20.0 )
194700
Steuerungstechnik I/Speicherprogrammierbare RISl e 1.00

PB 33.0

Steuerungen
208200
Grundlagen Soft Computing = — 200
193900 PK 120 80.0 2.00
Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL 20.0 )
206750 PB 40.0 200
Projektierung PK 90 60.0 '




142000

. . PP 100.0 8.00
Ingenieurpraktikum
230650
Mustererkennung und Maschinelles Lernen e Mo LY
AVAEEY ) : PK 90 100.0 1.00
Projektmanagement fir Ingenieure
101380 PK 180 80.0 200
Regelungstechnik 11 PL 20.0 )
194650 PB 67.0 200
Steuerungstechnik 11 PK 120 33.0 '
196150 PA 60.0 20.00
Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und Verteidigung) PM 30 40.0 )
Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik
194150
Sensorik/Aktorik Fiseay e (ALY
101940
Konstruktionslehre PB LU e
206800
Modellierung und Simulation P o0y =20
101140
Softwaretechnologie e o0 Lol
194000
Industrielle Bildverarbeitung 2 o0y =it
206850
Magnetlagertechnik 2 o0y 20
Vertiefungs- oder Studienrichtung Energie und Automatisierung
205850 PK 90 50.0 1.00
Sichere und Fehlertolerante Systeme PB 50.0 )
194050
Elektromagnetische Vertraglichkeit Sy LU e
208250 PB 25.0
Grundlagen der PL 25.0 1.50
Prozessautomatisierung/Prozessanalyse PK 90 50.0
204150 PB 30.0 150
Leitsysteme/Industrielle Datenkommunikation PM 30 70.0 )
230750
Gebaudeautomation/Energiemanagement IS 2D — L0l
206050
Modellgestiitzte Mess- und Regelverfahren 2 000 it
Vertiefungs- oder Studienrichtung Deutsche Bahn
230800
LST Sicherung von Fahrwegelementen *** PK 90 100.0 0.00
230900
LST Technologien zur Sicherung von Fahrwegen PK 90 100.0 0.00
(Aufbaumodul) ***
230950
LST Leit- und Sicherungstechnische Systeme *** PK 90 100.0 0.00
230850
LST Technologien zur Sicherung von Fahrwegen PK 90 100.0 0.00
(Grundmodul) ***

***  \Wahlmodul

Legende
PA

= Prufungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaR § 21




PB = Alternative Priifungsleistung in Form des Belegs gemaR § 22

PK = Schriftliche Prifungsleistung in Form der Klausur geman 8§ 19; 20
PL = Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemaf § 22
PM = Mindliche Prifungsleistung gemar § 18

PP = Prufungsleistung in Form des Praxisbelegs

(Die Zahlenangabe hinter der Priifungsart gibt die Dauer der Prifungsleistung in Minuten an.)
Bildung des Gesamturteils Np der Bachelor-Prifung:

XX

Z (Wj * N j) N;: Note der Modulprifung im Modul j
_ =

N, =

XX
ZWJ' wi: Wichtungsfaktor fiir das Modul j
j=1



Anlage 1 der Studienordnung: Studienablaufplan

Stqs. |[Module v | SWS** pro Semester |
S10- SIU ECTS-
interner =) SWS| pynkter
Code o 1 2 3 4 5 6 u
ot 2
Grundlagen der Informatik S | ” ” ” ” ” ” ” I 4 5
0P I | | |
195800 (v 4] I | I | | | |
Grunfjlagen Elektrotechnik - Stationare S/U| 1.6 || H || H H |[ H I 6 5
el 0 I | I | |
100640 | a0 0 0 JC I I ]
Mathematik | sol2 ) T L T I [ Je]| s
20 I | | |
ot Mz - JC -]
Physik | sl 2 I |1 L L Jf JL L )4 s
| | |
oo 2
e o2 ) I I T 0 0 I 4| s
0 | | |
onee 2
Werkstofftechnik sloe ]l Il |l L I JL I Jf4] s
(Pllo2] 0 I I 00 1 ]
oo 2 P
Betriebswirtschaftslehre | ” ” ” ” ” ” ” | 4 5
0 | | |
oo P
Digitaltechnik 78] | 2 | O D -
| | |
232400 vIC 0 2 J0 0 0 0 10 ]
Elektronik | 2 | | | | | | | 5 4
(el a0 JC 0 0 0 10 ]
191850 [V I | | | |
Fremdsprachen | (rezepive Bol 22 JL I I I J 4| s
SrEChiEgheer) EI | I
195850 vk Jta i 0 I 0 L]
Grundiagen Elktotechmic - ] Y O
erapnangige Yorganoe EI loall L L JL I J[ |
v b2 0 I 0 JE T
e Tz JC_ JC JC JC - - _J 4|
Mathematik |1
| | |
oo O
Messtechnik | [ | | | | | | 5 5
| | |
ooten X
Mikrorechentechnik | [ | | | I I | 4 5
EI [
vtz 0 I 0 JF T ]
101010 —
Objektorientierte Programmierung il | ” ” ” ” ” ” ” | 4 5
(eI 210 I T JC I 1]
\Y 1 1
e e i I P
Physik 11
3 | O |

10




5
| 5
| |
| H H I *
| 4
| | | | |
I | I | I | 5
= — — N
| | | | I I I |
| | | | | | | II I 5
= —] —] — | I
. — — — | )
diage E| I | I | I I || | .
o o —] —] — | )
afieche | || || || || || |l [ |
= E| || || [ || || || [ | ;
e — — — —
i o I| — — — | .
19 hem S, I |
- tome EI H II BB || || || || | i
e ura amik | || || L || || | || I
2.396n;,1|eu rmodyn | || || || . || || || |I I
|
- ug S= == T
00 in - \
et | i == — — |
Ein hinen EI| || || || 2 || || H H | ;
e e | = — L — )
Sl = — — - | |
: anetze E| || || || [ | |l || Ny
munikator = — — - | )
comn = - — ) —
- ! G E| [ || [ || Tl || [ | %
g e | | || || [ || || || I
23lgt|ung re Ste | || || || || 1 || || || |
1947021“?;5):09@”1 g | | |I H H H “ I| | 4
e e in S
steuich Ut | || | 5
I/Spel ft Comp riebe lE|| | | I I I | il | 5
> An — — |
0820|%ge” ische I |I I| || || || || 1 || | 3
2 nd ktrl | -
Gru onik/Ele IE|| H || || || || H 0.7 |I I 5
3900 selektr | I | |I H H H 03 I| | s
19. tung S | || | -
- o I| — — == | i
itenng | = — — e \
Pro R lles IE|| H || || || || H 15 |I I 20
e e | || || || || || [EE |
1420nieur Mas | | || || || || H || | h
Inge ung und EI| I| || || || || || || | _ |
ke nieure | I [ I I | | |I n I|141 |
iﬂusteen f[]rlnge | || || || || || || || :
= " - — — — =
manage = — — —
20§jlektma | || || || || — ||
Pr ik 1l
chnik | | | |I H 21|
380gste 0 I | -
10;elun | || || 2
Re i EI =
hnik g | 5 ||
1 A
Steue -
150 Smc;du
1%20%?511”9
A el
Vert
SWS

11




|ECTS-Punkte

[ 30 || 24 ][ 31 || 30 ||

15 [ 30 |[ 20 |[ 30 [ - |[ 210 |

‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik |
7 | I - |
194150 =
Sensorik/Aktorik 50 | ” ” ” 2 ” ” “ ” I 2 2
EI | | N |
Vil 6 I I 2 0 0 I ]
T sol I P JE e s
Konstruktionslehre
2 | |
oo, 2
Modellierung und Simulation | ” ” ” ” & ” “ ” I 4 2
2 | | |
oo MCJC - Jre e
Softwaretechnologie | || ” || ” H ” H I 4 5
2 | P
01000 0 P
Industrielle Bildverarbeitung | H ” H ” H “ L ” | 4 2
EI | | |
vl I JE I E P2 [
206850 =
Magnetlagertechnik [s1]]| | | | | | 2 | | 4 5
PIC I JC 0 0 0 1
|SWSStudienrichtung || || || || 5 || 12 || |[ 8 || || 25 || - |
[ECTS-Punkte Studienrichtung I I I Il 5 ][ 15 || || 10 || Il - ][ 30 |
‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Energie und Automatisierung |
e 2
Sichere und Fehlertolerante Systeme | ” ” ” 2 ” ” “ ” | > s
EI | I | |
IV | | O
194050 =
Elektromagnetische Vertraglichkeit | ” ” ” ” E ” ” ” | . 2
EI I | |
208250 vl I JE I Psf 1 I ]
Grundiagender | ol I I 20 ] 6| 5
rozessautomatisierung/Prozessanalyse E| || ” || ” 1 || “ “ |
204150 IV | | O
Leitsysteme/ln_dus_trielle | || || || || 1 || || || | 4 5
Datenkommunikation EH ” ” ” ” 1 ” ” ” |
s 1 R
Gebé&udeautomation/Energiemanagement | ” ” ” ” ” “ = ” | s s
20 I
206050 v I I 0 0 2 1]
Modellgestutzte Mess- und | || || || || || || 2 || | 4 5
et 2 I
|SWS Studienrichtung I I | I 5 | 24 ]| [ 9 | 28] - |
[ECTS-Punkte Studienrichtung I I | I 5 [ 15 ]| [ 20 ]| Il - [ 30 |
‘Vertiefungs— oder Studienrichtung Deutsche Bahn |
o |soeo0 V0 O
Sicherung von Fahrwegelementen *** | || || || || || || || |

12




| | [ I |
230900 MO JC JC - - - Jrs
LST |[Technologien zur Sicherung von | || || || || || || || | 4 4
Fahrwegen (Aufbaumodul) *** EH ” ” ” ” ” ” ” |
230950 MO JC JC - - JC - Jrs
LST Leit- und Sicherungstechnische Systeme | || || || || || || || | 4 4
*k%k
20 | |
230850 MO JC JC - C - - e ]
LST |[Technologien zur Sicherung von | || || || || || || || | 3 3
Fahrwegen (Grundmodub ™ 20 I |
[SWS Studienrichtung | D N D T
|ECTS-PunkteStudienrichtung || || || || || || |[ || || = || 0 |
|SwWS des Studiengangs |28 |[ 33 | 23 ][ 24 ][ 13 ][ o |[ 16 |[ 4 Jlaaa][ - |
[ECTS-Punkte des Studiengangs || 30 |[ 24 || 31 || 30 |[ 15 || 30 || 20 |[ 30 || - || 210 |

* 1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden
**  Semesterwochenstunden (1 SWS entspricht 45 min. pro Woche)

*** \Wahlmodul

Legende

V = Vorlesung
S/U = Seminar/Ubung

P =Pr

aktikum

W = Weiteres
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