Hochschule
Zittau/Gorlitz

1. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Bachelor-
Studiengang Automatisierung und Mechatronik - Kooperatives Studium mit
Integrierter Ausbildung (KIA) vom 06.08.2014

(giiltig ab Matrikel 2014)

Gemal §§ 34 und 36 des Gesetzes Uber die Freiheit der Hochschulen im Freistaat Sachsen
(Sachsisches Hochschulfreiheitsgesetz - SachsHSFG), rechtsbereinigt mit Stand vom 01.
Januar 2015, erlasst die Hochschule Zittau/Gérlitz diese Anderungssatzung.

Artikel 1
Anderung der Priifungsordnung

Die Priifungsordnung wird wie folgt geandert:

1. Das Modul Projektierung (195600) wird um eine Semesterwochenstunde (Seminar)
von 5 auf 4 SWS gekiirzt (206750) und vom 4. ins 5. Semester verlegt.

2.  Das Modul Kommunikationsnetze (195550) wird vom 6. ins 4. Semester verlegt.

3.  Das Modul Einfihrung in die Thermodynamik (208000) wird im 4. Semester neu
aufgenommen (Wichtung 1).

4, Das Modul Ingenieurpraktikum (142000) wird vom 5. ins 6. Semester verlegt.

5. Das Modul Grundlagen Soft Computing (193700) wird um eine
Semesterwochenstunde (Vorlesung) von 5 auf 4 SWS gekirzt und vom 6. ins 5.
Semester verlegt (Modul-Nr. neu 208200).

6. Das Modul Leistungselektronik/Elektrische Antriebe (193900) wird vom 6. ins 5.
Semester verlegt.

7.  Das Modul Elektromagnetische Vertraglichkeit (6. Semester) (194050) wird aus dem
allgemeinen Pflichtbereich gestrichen und ist zukilinftig im 5. Semester der
Studienrichtung Energie und Automatisierung zu belegen (Wichtung 1).

8.  Das Modul Bildverarbeitung (6. Semester) (125900) wird gestrichen.

9. Das Modul Regelungstechnik Il (7. Semester) (101380) wird gestrichen.

10. Das Modul Steuerungstechnik Il (7. Semester) (194650) wird gestrichen.

11. Das Modul Projektmanagement fiir Ingenieure (202150) wird im 7. Semester neu
aufgenommen (Wichtung 1).

12. Das Modul Industrielle Bildverarbeitung (194000) wird im 7. Semester neu
aufgenommen (Wichtung 1).

Studienrichtung Mechatronik-Intelligente Systeme:

13.  Das Modul Softwaretechnologie (101140) wird vom 4. ins 5. Semester verlegt.

14. Das Modul Modellierung und Simulation (206800) wird im 5. Semester neu
aufgenommen (Wichtung 1,5).

15. Das Modul Konstruktionslehre (101940) wird im 5. Semester neu aufgenommen
(Wichtung 1).
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16.

Das Modul Netzwerke, Web, Echtzeitbetriebssysteme (6. Semester) (195750) wird
gestrichen.

Studienrichtung Energie und Automatisierung

| ¥4

18.

19.

20.

21.

2.

Das Modul Grundlagen der Prozessautomatisierung/Prozessanalyse (194500) wird
um eine Semesterwochenstunde (Vorlesung) von 5 auf 6 SWS erweitert (Modul-Nr.
neu 208250) und vom 4. ins 5. Semester verlegt.

Das Modul Leitsysteme/Industrielle Datenkommunikation/SIS (4. Semester) (192100)
wird gestrichen.

Das Modul Sichere und Fehlertolerante Systeme (205850) wird im 4. Semester neu
aufgenommen (Wichtung 1).

Das Modul Elektromagnetische Vertraglichkeit (194050) wird im 5. Semester neu
aufgenommen (siehe auch Nr. 7) (Wichtung 1).

Das Modul Leitsysteme/Industrielle Datenkommunikation (204150) wird im 5.
Semester neu aufgenommen (Wichtung 2). :
Das Modul Gebaudeautomation/Energiemanagement (6. Semester) (191300) wird
gestrichen. ~

Artikel 2
Anderung der Studienordnung

Die Studienordnung dndert sich entsprechend Artikel 1.

Artikel 3
Inkrafttreten

Diese Anderungssatzung tritt am Tag nach der Veréffentlichung an der Hochschule in
Kraft. Sie gilt fir Studierende ab Matrikel 2014.

Ausgefertigt aufgrund des Beschlusses des Fakultatsrates Elektrotechnik und Informatik
vom 01.04.2015 und der Genehmigung durch das Rektorat der Hochschule Zittau Gorlitz
vom 09.12.2015.

Zittau/Gorlitz am 09.12.2015

Der Rektor

ALl

Prof. Dr. F. Albrecht
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Anlage 1 der Priifungsordnung: Priifungsplan

§tg.s- Module | Semester | ECTS-
interner Punkte*
Code 1 21 || 22 || 30 || 32 || 4 5 6 7
101720 REE
Grundlagen der Informatik VT >
9 PK120
195800
Grundlagen Elektrotechnik - Stationdre VTVL 5
« PK150
Vorgdnge
100640
Mathematik | PK150 3
101700
Physik PK120 5
100900
Technische Mechanik LY 3
195650
Werkstofftechnik AR 3
194250 VT 4
Elektronik PK150
195850 VL
Grundlagen Elektrotechnik - Zeitabhangige 5
. PK150
Vorgange
195100
Mathematik Il PK120 4
196850 PL, 5
Messtechnik PK90
195900 PL, 5
Physik Il PM30
100170
Digitaltechnik S >
195150
Mathematik IlI PK120 4
191950
Signale und Systeme A &
100950
Betriebswirtschaftslehre AN 3
191850 . PK30
Fremdsprachen | (rezeptive PK90 3
Sprachtatigkeiten)
100180 PK90 5
Mikrorechentechnik PL
101010 VT 5
Objektorientierte Programmierung PK120
196300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen PK90 4
(AWG) plus
208000
Einflihrung in die Thermodynamik G 2
101150
Elektrische Maschinen AR 4
195550
Kommunikationsnetze ARSI >
193650 PK180 6
Regelungstechnik | PL
194700
Steuerungstechnik PKP1820 5
I/Speicherprogrammierbare Steuerungen
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208200 PB 5

Grundlagen Soft Computing

193900 PK120 5

Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL

206750 IYI;_ 5

Projektierung PK9,0

142000

Ingenieurpraktikum PP 30

202150

Projektmanagement fir Ingenieure PK90 3

196100

Abschlussmodul (Bachelor-Arbeit und Pf}\)/l:O 15

Verteidigung)

194000 PR 5

Industrielle Bildverarbeitung

151350

Wissenschaftliches Arbeiten Vi 3
[ECTS-Punkte 30 ][ o J[ 20 |[ 15 ][ 7 |l 25 ][ 15 || 30 ][ 30 || 190 |
‘Vertiefungs— oder Studienrichtung Mechatronik - Intelligente Systeme |

194150

Sensorik/Aktorik PK120 >

101940

Konstruktionslehre P8 >

206800

Modellierung und Simulation PK120 3

101140

Softwaretechnologie i 3
[ECTS-Punkte Studienrichtung Ll | | 5 [ 5] | | 20 |
Vertiefungs- oder Studienrichtung Energie und Automatisierung |

205850 PK90 5

Sichere und Fehlertolerante Systeme PB

194050

Elektromagnetische Vertraglichkeit PK120 3

208250

Grundlagen der ii’g(l)' 5

Prozessautomatisierung/Prozessanalyse

204150 PB

Leitsysteme/Industrielle PM3’0 5

Datenkommunikation
[ECTS-Punkte Studienrichtung L s s 0 20 |
|Gesamtzahl ECTS-Punkte des Studiengangs [ 30 ][ 9 J[ 20 |[ 15 ][ 7 | 30 ][ 30 ][ 30 ][ 30 || 210 |

*

1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden

Legende:
ECTS = European Credit Transfer System - (Punkte)
PA = Prifungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaR § 21
PB = Alternative Prifungsleistung in Form des Belegs gemaf3 § 22
PK = Schriftliche Prifungsleistung in Form der Klausur gemafB §§ 19; 20
PL = Alternative Priifungsleistung in Form der Laborleistung gemafR3 § 22
PM = Mindliche Prifungsleistung gema3 § 18
PP = Prifungsleistung in Form des Praxisbelegs
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VB = Prifungsvorleistung in Form des Belegs gemdB § 17 i.Vv.m. § 22
VL = Prufungsvorleistung in Form der Laborleistung gemafl § 17 i.V.m. § 22
VT = Prufungsvorleistung in Form des Testats gemal § 17

(Die Zahlenangabe hinter der Prifungsart gibt die Dauer der Priifungsleistung in Minuten an.)
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Anlage 2 der Priifungsordnung: Wichtungstabelle

Stg.s- Modul -
interner Prifungsform “chhtun.g der Wichtungsfaktor
Prifungsleistungen

Code
101720
Grundlagen der Informatik PK120 1000 1.00
195800
Grundlagen Elektrotechnik - Stationdre Vorgange S0 Loy (oY
100640
Mathernatik | PK 150 100.0 1.00
101700
Physik| PK 120 100.0 1.00
100900
Technische Mechanik PK180 1000 1.00
195650
Werkstofftechnik PK120 100.0 1.00
194250
Elektronik PK 150 100.0 2.00
195850
Grundlagen Elektrotechnik - Zeitabhangige Vorgange D 1000 1.00
195100
Mathernatik Il PK 120 100.0 1.00
196850 PL 50.0 2.00
Messtechnik PK 90 50.0 ’
195900 PL 30.0 1.00
Physik Il PM 30 70.0 ’
100170
Digitaltechnik PK 120 100.0 1.00
195150
Mathematik Il PK 120 100.0 1.00
191950
Signale und Systeme PK150 1000 1.00
100950
Betriebswirtschaftslehre PK120 1000 1.00
191850 PK 30 50.0 0.00
Fremdsprachen | (rezeptive Sprachtatigkeiten) PK 90 50.0 ’
100180 PK 90 80.0 1.00
Mikrorechentechnik PL 20.0 ’
101010
Objektorientierte Programmierung 20 1000 1.00
196300
Allgemeinwissenschaftliche Grundlagen (AWG) plus PK 90 1000 0.00
208000
Einflhrung in die Thermodynamik PK120 1000 1.00
101150
Elektrische Maschinen PK120 1000 1.00
195550 PK 120 100.0 1.00
Kommunikationsnetze
193650 PK 180 80.0 2.00
Regelungstechnik | PL 20.0 ’
194700 . . . PK 120 67.0
Steuerungstechnik I/Speicherprogrammierbare 1.00

PB 33.0

Steuerungen
208200
Grundlagen Soft Computing PB 1000 1.00
193900 PK 120 80.0 2.00
Leistungselektronik/Elektrische Antriebe PL 20.0 ’
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206750 PB 40.0 2.00

Projektierung PK 90 60.0 ’

14200.0 . PP 100.0 8.00

Ingenieurpraktikum

202.1 >0 . . PK 90 100.0 1.00

Projektmanagement fiir Ingenieure

196100 PM 30 40.0 15.00

Abschlussmodul (Bachelor-Arbeit und Verteidigung) PA 60.0 :

194000

Industrielle Bildverarbeitung PB 1000 1.00

151350

Wissenschaftliches Arbeiten i 0.0 0.00
Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik - Intelligente Systeme

194150

Sensorik/Aktorik PK120 100.0 1.00

101940

Konstruktionslehre PB 100.0 1.00

206800

Modellierung und Simulation e ey =2

101140

Softwaretechnologie e Loy L=
Vertiefungs- oder Studienrichtung Energie und Automatisierung

205850 PK 90 50.0 1.00

Sichere und Fehlertolerante Systeme PB 50.0 ’

194050

Elektromagnetische Vertraglichkeit PK120 100.0 1.00

208250 PB 25.0

Grundlagen der PL 25.0 1.50

Prozessautomatisierung/Prozessanalyse PK90 50.0

204150 PB 30.0 1.50

Leitsysteme/Industrielle Datenkommunikation PM 30 70.0 ’

PA
PB
PK
PL
PM
PP

= Prufungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaR § 21
= Alternative Prifungsleistung in Form des Belegs gemal3 § 22

= Mundliche Prifungsleistung gema3 § 18
= Prufungsleistung in Form des Praxisbelegs

= Schriftliche Priifungsleistung in Form der Klausur gemaf §§ 19; 20
= Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemal3 § 22

(Die Zahlenangabe hinter der Prifungsart gibt die Dauer der Priifungsleistung in Minuten an.)

Ersteller: AV Freigabe: RK
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Anlage 1 der Studienordnung: Studienablaufplan

St Module SWS** pro Semester |
in?e';er sws|| ECTS
Code 1| 21| 22| 31|32 4 7 Punkte*
0 I I
Grundlagen der Informatik | e ” ” ” ” ” H ” ” ” | 4 5
el T L I It I I I |
195800 Lv 4 | | | | | | | | |
Grundlagen Elektrotechnik - Stationare | Ul 1.6 || || || || || || || || | 6 5
[fhiEE (plloall T I 0L 0 I I I |
v | 4
0
Mathemnatik | sofl 2 ) T L I L I I I Jelf s
I
0 I
qe====SS=Slll
P
0 I
Technische Mechanik sofl 2 ) L L I L I L I 4] s
I R
0 0
Werkstofftechnik soflos | I I L L I L I J4] s
lpllo2] T I L 0 I | [ |
0
Elektronik sofl I 00 L JL 1 L [ Jfs|f 4
eyl I g0 0t I I I |
195850 vyl I« 0 0 0 I [ [ |
Grundlagen Elektrotechnik - |S/U|| || 1.6 || || || || || || || | 6 5
S ks (el Jfoall I 0L L I T I |
0 I
521 e e e e 0
P
0 I
Messtechnik sofl Lo 0 J0 I b I L I Js| s
e
\Y 1 1
Physkl S /I %
I I I
72 I
2 e
P
0 I
Mathematik Il sofl 1L T2 L JL I I [ Jafl 4
I
0 I
Signale und Systeme lsofl L Jlas] L L I L [ |5 e
(el I Jes]f 0L JL 1L T I |
100950 BNV I N I P e
Betriebswirtschaftslehre | S/U0 || || || || 2 || || || || || |
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| | [/ |
191850 Lv ]| | | | | | | | | |
Fremc:]s?récrgn | (rezeptive | s/U || ” || || 2 || 2 || || || || | 4 3
Pprachtatigketten) N I I
7 I
Mikrorechentechnik ol [ 0 Lo 0 L [ L Jfa}f s
I I I I e
oom0 v 0 2 Jf I ]
Objektorientierte Programmierung | 24 ” ” ” ” ” ” ” ” ” | © Z
I e
196300 Lv ]| | I | 4 || | | | |
Allgemeinwissenschaftliche I s/U || || || || || 2 || || || || | 6 4
e e I e
I I N e
P 5N N T D s
Einfihrung in die Thermodynamik I ” ” ” ” ” ” ” ” ” |
P
I
Elektrische Maschinen ol [ 0 L L 20 | [ Jfall 4
I I I I e
7
Kommunikationsnetze ol L L I 2 | L Jfs| s
I I I e
7 I
e I 0r E IF e ]
0 0
euerungstechni -
I/Speicherprogrammierbare { S:’U H “ H H H H 2 H H H I < 3
Steuerungen
2 I
Grundlagen Soft Computing I 24 ” ” ” ” ” H ” 2 ” ” | . ‘
e 0 JE IF 0 e r ]
193900 I | | I P
Leistungselektronik/Elektrische | s/U || || || || || || || 2 || || | 5 5
Antriebe e JE JF 0 e b ]
2 I I
e ins I Y
e 0 & & 0 o |
1 I
]
I e e
[ O
Projektmanagement fiir Ingenieure |S/U|| ” ” ” ” ” ” ” ” 07 | 3 5
e 0 E I I L Jos]
I I N/
;?Jilg?ussmodul (Bachelor-Arbeit und I S0 ” ” ” ” ” ” ” ” ” | 4 15
Verteidigung) I I I e
wi [ F JE JE 0 0 e
194000 Lv || | | | | | | | 2 | n e
Industrielle Bildverarbeitung I s/U || ” || || ” || ” || || 1 |
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L [ R I O
T B
Wissenschaftliches Arbeiten |S/U|| ” ” ” ” ” ” ” ” X | 0 >

2 I Y N
[sws L2s ][ 17 [ 20 [ 1a || 8 J[22 || 13 [ o [ 11 J[rss]| - |
[ECTS-Punkte [ 30 || o J[ 20 |[ 15 7 ][ 25 | 15 ][ 30 ][ 30 || - ][ 190 ]

‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik - Intelligente Systeme |

O T T T s T T 1
Sensorik/Aktorik ZCA N I N D N
20 1 T I N
K20 N I/ O YN
L ESZ5A N I T O I
20 N D I
0
Modellierung und Simulation IS/UH ” H H H H H 2 H H I E 5
P
0
2 e
P 2
[sWs studienrichtung L IC E s el Jfell - |
|ECTS-PunkteStudienrichtung H ” || || || || 5 || 15 || H || - H 20 |
‘Vertiefungs- oder Studienrichtung Energie und Automatisierung |
Vv 2
s e P
Sichere und Fehlertolerante Systeme
KB e e e
Vv 2
i soll L L L L L P L L ey s
Elektromagnetische Vertraglichkeit
KB ) e B
208250 v E
Grundagender el L L 2 L e s
rozessautomatisierung rozessanayse| P ” ” ” ” ” ” ” 1 ” ” |
204150 20 N D | O N
Leitsysteme/lnc.lust.rielle |S/U|| || || || || || || 1 || || | 4 5
Patenkommunikation 20 1 I
[sws studienrichtung L L 0 E s Taafl L Jwolf - |
[ECTS-Punkte Studienrichtung L s s 0 - 2 |
|SWs des Studiengangs || 28 || 17 ][ 20 |[ 14 || 8 | 27 | 27 || o || 11 |[152]] |
[ECTS-Punkte des Studiengangs |30 || o J[ 20 || 15 ]| 7 ][ 30 ) 30 || 30 ] 30 | -] 210 ]

* 1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden
**  Semesterwochenstunden (1 SWS entspricht 45 min. pro Woche)
Legende V =Vorlesung

S/U = Seminar/Ubung

P =Praktikum

W = Weiteres
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